


小野 典彦 徳島大学
馬場 則夫 大阪教育大学
池田 建司 徳島大学

9:45–10:00

RCヘリコプタ操縦技術学習支援システムの提案
國枝 惇一 高知工科大学
星野 孝総 高知工科大学

10:00–10:15

強化学習を用いたサッカーロボット制御方法の提案
清藤 太慶史 高知工科大学
星野 孝総 高知工科大学

10:15–10:30

垂直多関節型ロボットの最適軌道学習手法
永谷 達也 三菱電機 (株)
野田 哲男 三菱電機 (株)
岩本 貴司 三菱電機 (株)

10:30–10:45

追跡問題における状態数固定法と Q学習の有効性
安里 晋吾 関西大学
村田 忠彦 関西大学,

政策グリッドコンピューティング実験センター

7U1 第 7 室
線形制御系 (1)

司会: 澤田 祐一 京都工芸繊維大学
9:15–9:30

最適プロセス制御
内田 義久

9:30–9:45

Regular feedback implementabilityに関する考察
片山 聡 大阪大学
金子 修 大阪大学

9:45–10:00

閉ループデータを用いた進化的システム同定法
川田 和男 広島大学
山本 透 広島大学
久下本 秀和 住友化学 (株)
轡 義則 住友化学 (株)

10:00–10:15

離散時間 FRITの進化的設計法とその応用
山本 透 広島大学
尾形 貴大 広島大学

10:15–10:30

射影型くり返し制御に関する考察
丸田 一郎 京都大学
杉江 俊治 京都大学

10:30–10:45

QDFによるロバスト安定性解析

鷹羽 浄嗣 京都大学

1U2 第 1 室
チュートリアル講演
司会: 木山 健 大阪大学

11:00–12:30

入力制約の下でのフィードバック制御: いかにして制約を克
服するか ?

鷹羽 浄嗣 京都大学

2U2 第 2 室
意思決定手法としての最適化 (5) (テーマセッション)

司会: 山田 修司 新潟大学
11:00–11:15

進化ゲーム理論による水資源開発問題のモデル化
武田 龍三郎 大阪大学
金澤 尚史 大阪大学
潮 俊光 大阪大学
福本 靖彦 大阪大学

11:15–11:30

通信コストのある社会的協調ゲームにおける均衡
西崎 一郎 広島大学
片桐 英樹 広島大学
林田 智弘 広島大学
原 憲行 広島大学

11:30–11:45

カーレーシングゲームにおけるファジィ意思決定システム
の構築

藤井 聖也 大阪府立大学
中島 智晴 大阪府立大学

11:45–12:00

最適尺度に基づく混合データベースのスイッチング回帰
本多 克宏 大阪府立大学
大山 隆弘 大阪府立大学
市橋 秀友 大阪府立大学
野津 亮 大阪府立大学

12:00–12:15

合理的選択理論による決定表のグループ形成解析
榎本 隆太 大阪大学
乾口 雅弘 大阪大学

12:15–12:30

結論部の含意関係を考慮したルール抽出法に関する考察
井上 正則 大阪大学
楠木 祥文 大阪大学
乾口 雅弘 大阪大学



3U2 第 3 室
情報システム
司会: 伊藤 秀隆 関西大学

11:00–11:15

モデルを用いたサービス連携支援システムの提案
有江 弘朗 大阪府立大学
市川 正志 大阪府立大学
松本 啓之亮 大阪府立大学

11:15–11:30

学習者からのフィードバック情報を重視した WEB を用い
た学習の検討

野村 早紀 関西大学
伊藤 秀隆 関西大学
隈元 昭 関西大学

11:30–11:45

授業過程に基づいた講義アーカイブセグメンテーションの
ための特徴量の検討

丸谷 宜史 京都大学
正司 哲朗 京都大学
村上 正行 京都外国語大学
角所 考 京都大学
東 正造 NTTサイバーソリューション研究所
嶌田 聡 NTTサイバーソリューション研究所
河原 達也 京都大学
美濃 導彦 京都大学

11:45–12:00

議論の合意形成支援に向けた根拠に基づく価値観の利用方
法の提案

伊藤 友貴 大阪大学
伊藤 京子 大阪大学
西田 正吾 大阪大学

12:00–12:15

プログラマブル表示器における画面プログラム自動試験機構
西村 健 三菱電機
古澤 康一 三菱電機
大橋 一史 三菱電機
瀬尾 和男 三菱電機

12:15–12:30

管楽器演奏トレーニングに向けた表情筋動作推定手法の研究
能任 一文 大阪大学
高見 愛 大阪大学
伊藤 京子 大阪大学
西田 正吾 大阪大学
平野 剛 東京大学
大築 立志 東京大学

4U2 第 4 室
スケジューリングと組合せ最適化
司会: 西 竜志 大阪大学

11:00–11:15

複数の輸送手段を有するプロセスの不確定需要に対する在
庫管理手法

松尾 崇史 京都大学
辻 悠佑 京都大学
加納 学 京都大学
長谷部 伸治 京都大学

11:15–11:30

不確定需要に対する生産量制約を考慮した多期間生産計画
辻 悠佑 京都大学
加納 学 京都大学
長谷部 伸治 京都大学

11:30–11:45

資源制約付きスケジューリング問題に対する資源追加計画
大橋 優 大阪大学
吉田 央 大阪大学
西澤 俊 大阪大学
巽 啓司 大阪大学
谷野 哲三 大阪大学

11:45–12:00

ナップサック型スケジューリング問題に対する解法の検討
清水 亮 東京理科大学
沼田 一道 東京理科大学

12:00–12:15

緩和解情報を用いた発見的解法探索初期解の検討
久保田 善経 東京理科大学
沼田 一道 東京理科大学

12:15–12:30

非凸緩和を段階的に用いた 0-1最適化に対する近似解法の拡張
大根 努 神戸大学
森 耕平 神戸大学

5U2 第 5 室
センシング
司会: 日浦 慎作 大阪大学

11:00–11:15

水中遺跡の 3次元形状計測手法に関する一考察
眞鍋 和寛 奈良先端科学技術大学院大学
井村 誠孝 奈良先端科学技術大学院大学
池田 聖 奈良先端科学技術大学院大学
眞鍋 佳嗣 奈良先端科学技術大学院大学
千原 國宏 奈良先端科学技術大学院大学

11:15–11:30

全方位カメラとレーザレンジセンサによる屋内空間の 3 次
元モデリング手法の開発



斎藤 守 大阪市立工業研究所
北口 勝久 大阪市立工業研究所
辻本 陽 同志社大学
砂田 和彦 同志社大学
橋本 雅文 同志社大学

11:30–11:45

静止画による路面傾斜角度の推定
塚原 裕平 明治大学
江原 信郎 明治大学

11:45–12:00

スキャンマッチングによる車載レーザレンジセンサの故障検出
橋本 雅文 同志社大学
板羽 史博 同志社大学
北出 亮平 同志社大学
高橋 和彦 同志社大学

12:00–12:15

振動雑音の瞬時振幅および瞬時位相情報を利用した動的重
量計測手法

論手 素直 アンリツ株式会社
12:15–12:30

センサネットワークによる橋梁診断システム
大貝 晴俊
中山 瑞樹
阮 萍安
李 正揚
程 佳
山内 規義
犬島 浩

6U2 第 6 室
進化的技法 (2)・シミュレーション
司会: 野田 哲男 三菱電機株式会社

11:00–11:15

医療機関選択アンケートからのエージェント行動ルールの
ID3による同定

十倉 伸太郎 関西大学大学院
村田 忠彦 関西大学,

政策グリッドコンピューティング実験センター
11:15–11:30

模型自動車の自律的コース走行のための速度調節・操舵ルー
ルの獲得方式

堀上 真司 神戸大学
太田 能 神戸大学
玉置 久 神戸大学

11:30–11:45

共有財産ゲームの有効化に向けて
馬場 則夫 大阪教育大学
半田 久志 岡山大学

長澤 健太 大阪教育大学
瀧 克彦 大阪教育大学
山下 真由 大阪教育大学

11:45–12:00

進化計算を用いた移動体の自己位置推定に関する研究
伊藤 稔 舞鶴工業高等専門学校

12:00–12:15

多目的最適化問題に対する PSOにおける速度更新モデルに
関する検討

是永 剛志 大阪大学
近藤 伸彦 大阪大学
畠中 利治 大阪大学

7U2 第 7 室
線形制御系 (2)

司会: 森 禎弘 京都工芸繊維大学
11:00–11:15

外乱除去のための ILQ 制御系設計とプラズマ CVD 反応器
の温度制御への応用

藤井 隆雄 福井工業大学
金子 修 大阪大学

11:15–11:30

外乱オブザーバによる Anti-windupコントローラの構成
高松 俊輔 広島大学
佐伯 正美 広島大学
和田 信敬 広島大学

11:30–11:45

最大感度制約に基づく周波数領域における多変数 PID 制御
器の設計

山本 祐士 広島大学
佐伯 正美 広島大学

11:45–12:00

厳密にプロパーなコントローラによる大型宇宙構造物のロ
バスト安定化

金澤 優 大阪大学
池田 雅夫 大阪大学

12:00–12:15

µ 制御器に対する周波数重み付きブロック平衡実現による
制御器低次元化

臼井 昇太 都城工業高等専門学校
河野 通夫 宮崎大学
長堂 勤 琉球大学

12:15–12:30

LMIとM行列に基づく各制御系設計法に関する考察
橋本 智昭 理化学研究所
雨宮 孝 摂南大学



1U3 第 1 室
チュートリアル講演
司会: 村上 佳広 関西大学

13:30–15:00

多目的最適化におけるいくつかの話題 — 対話型解法, 進化
型計算法, メタモデリング —

中山 弘隆 甲南大学

2U3 第 2 室
招待講演
司会: 杉本 謙二 奈良先端科学技術大学院大学

13:30–14:15

フィジオーム・システムバイオロジーのオープンプラット
フォーム構築に向けて

野村 泰伸 大阪大学

2U3 第 2 室
新たな異分野領域に発展していく制御 (1) (テーマセッ
ション)

司会: 杉本 謙二 奈良先端科学技術大学院大学
14:15–14:30

グルコース-インスリン代謝系の動特性モデリング
道畑 暁 大阪大学
金子 修 大阪大学

14:30–14:45

非線形ダイナミクスを用いた共通言語獲得過程のモデル化
石川 将人 京都大学
藤野 隆弘 京都大学
杉江 俊治 京都大学

14:45–15:00

ウォッシュアウト制御を用いた二輪車走行支援
嶋 高太郎 金沢大学
滝本 隆 大阪大学
山本 茂 金沢大学

3U3 第 3 室
イメージング
司会: 吉岡 理文 大阪府立大学

13:30–13:45

Image Hallucinationによる高精細画像の作成法
津崎 善晴 大阪府立大学
大松 繁 大阪府立大学
吉岡 理文 大阪府立大学
北 耕次 ノーリツ鋼機株式会社
村井 猛 大阪府立大学

13:45–14:00

光切断法における方向性を考慮した形状データ統合
荻野 達也 関西大学

安室 喜弘 関西大学
冬木 正彦 関西大学

14:00–14:15

イメージベースドライティングのための天空画像の適応的
多面体分割

山崎 真司 関西大学
安室 喜弘 関西大学
冬木 正彦 関西大学

14:15–14:30

カメラ位置に依存し変形する 3Dキャラクターのモデル化手法
松田 圭司 奈良先端科学技術大学院大学
井村 誠孝 奈良先端科学技術大学院大学
池田 聖 奈良先端科学技術大学院大学
眞鍋 佳嗣 奈良先端科学技術大学院大学
千原 國宏 奈良先端科学技術大学院大学

14:30–14:45

眼筋構造を考慮した眼球運動に伴う皮膚形状変化の生成
原田 甫 奈良先端科学技術大学院大学
井村 誠孝 奈良先端科学技術大学院大学
池田 聖 奈良先端科学技術大学院大学
眞鍋 佳嗣 奈良先端科学技術大学院大学
千原 國宏 奈良先端科学技術大学院大学

14:45–15:00

HDR表示のための複数プロジェクタの性能評価
三宅 玲 奈良先端科学技術大学院大学
佐々木 博史 神戸大学
眞鍋 佳嗣 奈良先端科学技術大学院大学
千原 國宏 奈良先端科学技術大学院大学

4U3 第 4 室
生産・制御システム
司会: 山下 信雄 京都大学

13:30–13:45

相関型 Just-In-Timeモデリングの化学プロセスへの適用
藤原 幸一 京都大学
加納 学 京都大学
長谷部 伸治 京都大学
滝波 明敏 昭和電工 (株)

13:45–14:00

応答曲面法による最適設計支援技術とプロセス制御への応用
綛田 長生 (株)山武

14:00–14:15

自動車用ステア・バイ・ワイヤ装置の制御
葉山 良平 株式会社ジェイテクト
東 真康 株式会社ジェイテクト
川原 禎弘 株式会社ジェイテクト
中野 史郎 株式会社ジェイテクト
熊本 博光 京都大学



14:15–14:30

安定な Formation 制御を行うためのネットワークグラフ構
造について

北国 雅英 名古屋大学
藤本 健治 名古屋大学

14:30–14:45

ネットワークを考慮したオブザーバによるシステム故障診断
鄧 明聡 岡山大学
井上 昭 岡山大学
前川 貴郎 岡山大学

14:45–15:00

Unscented Kalman Filterによる管型マイクロリアクタの状
態・パラメータ推定

岩井 祐樹 京都大学
殿村 修 京都大学
加納 学 京都大学
長谷部 伸治 京都大学

5U3 第 5 室
信号処理
司会: 池田 和司 京都大学

13:30–13:45

不等間隔デシメーションのサンプル値制御理論による補間
永原 正章 京都大学
小蔵 正輝 京都大学
山本 裕 京都大学

13:45–14:00

サンプル値制御理論による適応フィルタ設計
永原 正章 京都大学
山本 裕 京都大学

14:00–14:15

非定常雑音に埋もれた信号のカルマンフィルタを用いた定
常化操作による検出

井嶋 博 和歌山大学
大住 晃 宮崎大学

14:15–14:30

ネットワークアナライザを用いたパワーダイオードパッ
ケージの寄生パラメータ抽出

舟木 剛 京都大学
有岡 久登 京都大学
引原 隆士 京都大学

14:30–14:45

ニューラルネットワークを用いた匂いの抽出
松田 純一 大阪府立大学
藤中 透 大阪府立大学
大松 繁 大阪府立大学

6U3 第 6 室
知識獲得
司会: 青木 真吾 大阪府立大学

13:30–13:45

階層分析法とオントロジによる企画会議知識共有化の方法
福井 幸司 和歌山大学
島田 哲夫 和歌山大学

13:45–14:00

商品の選択履歴に基づく推薦システムの提案
林 義浩 大阪府立大学
佐賀 亮介 大阪府立大学
辻 洋 大阪府立大学

14:00–14:15

推薦システムにおけるユーザ関与に関する基礎検討
甲斐 裕樹 大阪大学
土方 嘉徳 大阪大学
西田 正吾 大阪大学

14:15–14:30

大規模災害時における情報フィルタリングシステムの基礎検討
山中 努 大阪大学
土方 嘉徳 大阪大学
西田 正吾 大阪大学

14:30–14:45

被災地との個別連絡のための伝言システムの開発
大場 和久 日本福祉大学
西村 昌和 日本福祉大学
豊田 倫明 日本福祉大学
柳本 哲也 中京大学

14:45–15:00

知的ものづくりプラットフォームによる製造知識の獲得と活用
横田 昇幸 鳥取大学
藤原 玲子 ベリングポイント株式会社
趙 宏宇 株式会社 NTTデータサイエンス
櫛田 大輔 鳥取大学
北村 章 鳥取大学

7U3 第 7 室
線形制御系 (3)

司会: 浅井 徹 大阪大学
13:30–13:45

プラント立ち上げデータを利用した制御パラメータのオー
トチューニング機能の開発

河合 富貴子
富士電機アドバンストテクノロジ－株式会社

伊藤 秀之 富士電機アドバンストテクノロジ－株式会社
中沢 親志 富士電機アドバンストテクノロジ－株式会社
松井 哲郎 富士電機アドバンストテクノロジ－株式会社
小西 英之 富士電機システムズ株式会社



川浦 正人 富士電機システムズ株式会社
13:45–14:00

二輪型倒立振子システムのモデリングと制御系設計
河原井 瑛子 慶應義塾大学
足立 修一 慶應義塾大学

14:00–14:15

ループ整形法による PID補償器の設計
吉田 和信 島根大学

14:15–14:30

ランバートＷ関数を用いた線形むだ時間システムの準無限
極配置法

篠崎 寛 京都工芸繊維大学
森 武宏 京都工芸繊維大学

14:30–14:45

Preview tracking control of electric shaking tables using

acceleration feedback

大河原 直人 京都工芸繊維大学
澤田 祐一 京都工芸繊維大学

14:45–15:00

倒立振子系のカメラ設置誤差に対してロバストなビジュア
ルフィードバック制御

水野 貴志 奈良先端科学技術大学院大学
平田 健太郎 奈良先端科学技術大学院大学

1U4 第 1 室
計算機パワーに基づく制御工学：理論から応用まで (3)
(テーマセッション)

司会: 藤中 透 大阪府立大学
15:15–15:30

LPVシステムの有限時間 L2 ゲインの計算法
松本 健吾 京都大学
藤岡 久也 京都大学

15:30–15:45

LMIを用いた H2 フィードフォワード補償器の設計
長田 洋志 京都大学
田中 秀幸 京都大学
太田 快人 京都大学

15:45–16:00

ヘリコプタ実験機の 2自由度 LQIサーボ系による姿勢制御
藤原 佳典 京都大学
蛯原 義雄 京都大学
萩原 朋道 京都大学

2U4 第 2 室
新たな異分野領域に発展していく制御 (2) (テーマセッ
ション)

司会: 金子 修 大阪大学
15:15–15:30

譲り合い減速を伴う 2車線交通 CAモデルの提案
村田 卓也 大阪府立大学
一色 康正 大阪府立大学
小西 啓治 大阪府立大学
小亀 英己 大阪府立大学

15:30–15:45

ロバストなジャストインタイム予測制御による列車停止運
転支援

朝岡 辰典 金沢大学
山本 茂 金沢大学

15:45–16:00

拡張ロトカ・ヴォルテラモデルの適用による資源循環社会
の解析及び制御

河村 廣 神戸大学 名誉教授
16:00–16:15

2自由度積分型最適サーボ系に基づく定期発注方式による在
庫管理

増田 士朗 首都大学東京
佐藤 淳崇 首都大学東京
開沼 泰隆 首都大学東京

16:15–16:30

独立性に基づくシステム同定のノイズ除去
杉本 謙二 奈良先端科学技術大学院大学
Jani Even 奈良先端科学技術大学院大学
近藤 祐和 奈良先端科学技術大学院大学

16:30–16:45

遅延カオス発振器の相互結合に伴う振動停止現象
小西 啓治 大阪府立大学
千田 勝久 大阪府立大学
小亀 英己 大阪府立大学

3U4 第 3 室
画像認識・VR

司会: 原田 史子 立命館大学
15:15–15:30

航空画像と数値地図を用いた未表記道路の抽出
植村 匠 熊本大学
上瀧 剛 熊本大学
内村 圭一 熊本大学
胡 振程 熊本大学

15:30–15:45

AR・MR表示のための可視マーカ部のテクスチャ補填
安室 喜弘 関西大学
平松 和祥 関西大学
冬木 正彦 関西大学

15:45–16:00

複合現実感におけるマーカの映り込み除去
伊原 章達 奈良先端科学技術大学院大学



佐々木 博史 神戸大学
眞鍋 佳嗣 奈良先端科学技術大学院大学
千原 國宏 奈良先端科学技術大学院大学

16:00–16:15

回想法のための平面図からの建物 CG再構成手法
今村 昂司 奈良先端科学技術大学院大学
佐々木 博史 神戸大学
眞鍋 佳嗣 奈良先端科学技術大学院大学
千原 國宏 奈良先端科学技術大学院大学

4U4 第 4 室
システムの評価と設計
司会: 長谷部 伸治 京都大学

15:15–15:30

世代別積立方式に基づく公的年金制度における個人の負担
給付比率の評価

番匠 大輔 関西大学
田村 坦之 関西大学
村田 忠彦 関西大学

15:30–15:45

大規模ボルトカット問題に対するヒューリスティック法の検討
荒川 雅裕 関西大学
田中 史弥 関西大学
天雲 博樹 天雲産業 (株)

15:45–16:00

電力系統における負荷需要の不確実性を考慮した供給予備
力と総燃料費の評価

西埜 繁 関西大学
番匠 大輔 関西大学
田村 坦之 関西大学

16:00–16:15

作業困難さを評価する作業時間見積り法
荒川 雅裕 関西大学
川越 真人 関西大学
片山 千賀代 関西大学

16:15–16:30

高炉装入物の表面形状の解析
平井 真 (株)神戸製鋼所
大塚 喜久 (株)神戸製鋼所

16:30–16:45

大規模系問題解決のためのフラクタル・ペトリネット・シ
ステム

渡部 慶二 山形大学, 理化学研究所
渡部 公樹 山形大学
大橋 直子 山形大学
有我 祐一 山形大学
遠藤 茂 山形大学

16:45–17:00

最終提案ゲームを考慮した社会ネットワーク形成に関する分析
林田 智弘 広島大学

西崎 一郎 広島大学
片桐 英樹 広島大学

5U4 第 5 室
計測応用
司会: 永原 正章 京都大学

15:15–15:30

MTSによる制御対象の負荷推定法
鈴木 新 象印マホービン (株)
杉本 謙二 奈良先端科学技術大学院大学

15:30–15:45

GRモデルを用いた日本上空の電離層 TECの推定
山本 博明 立命館大学
藤田 征吾 立命館大学
久保 幸弘 立命館大学
杉本 末雄 立命館大学

15:45–16:00

INS/GPS移動アライメントにおける非線形フィルタ
奥野 寛之 立命館大学
中川 倫博 立命館大学
佐藤 卓矢 立命館大学
久保 幸弘 立命館大学
杉本 末雄 立命館大学

16:00–16:15

GNSS相対測位における整数値バイアスの決定 — 基線長の
影響と測位精度

芋野 寛昌 立命館大学
藤田 征吾 立命館大学
久保 幸弘 立命館大学
杉本 末雄 立命館大学

16:15–16:30

GPS信号におけるマルチパス誤差低減手法の効率化
永野 隆文 三菱電機株式会社
岩本 貴司 三菱電機株式会社

16:30–16:45

事後確率を利用する高感度 GPS受信機
岩本 貴司 三菱電機株式会社
永野 隆文 三菱電機株式会社
新土井 賢 三菱電機株式会社

6U4 第 6 室
SVM・最適化
司会: 平林 直樹 大阪府立大学

15:15–15:30

ベイジアンネットワークによる因果構造を考慮したユーザ
の要求度調査

髙橋 敦 大阪府立大学
中野 雅之 大阪府立大学



小上馬 正智 大阪府立大学
青木 真吾 大阪府立大学
辻 洋 大阪府立大学
井上 修紀 関西電力株式会社

15:30–15:45

文脈限定下での高品質 HMM 音声合成のための収録テキス
トセットの最適化

花園 正也 松下電工株式会社
西山 高史 松下電工株式会社
徳田 恵一 名古屋工業大学

15:45–16:00

キーストロークダイナミックスによる不正アクセス検知へ
のサポートベクターマシン適用

佐村 敏治 明石工業高等専門学校
西村 治彦 兵庫県立大学

16:00–16:15

サポートベクトル回帰を用いた実用的な外れ値検出方法
西口 純也 株式会社山武
綛田 長生 株式会社山武
中山 弘隆 甲南大学
荒川 雅生 香川大学
尹 禮分 香川大学

16:15–16:30

忘却係数を持つ SVMの統計的解析
野村 佳彦 京都大学
船谷 浩之 京都大学
池田 和司 京都大学

16:30–16:45

複数のクラス間マージンの最大化を考慮した多目的マルチ
クラスサポートベクトルマシン

林田 賢二 大阪大学
河内 諒 大阪大学
巽 啓司 大阪大学
谷野 哲三 大阪大学

7U4 第 7 室
線形制御系 (4)

司会: 村上 晃 神戸製鋼所
15:15–15:30

プラント変数最適ロバストサーボ系の外乱抑制特性に関す
る考察

乾 貴行 京都大学
萩原 朋道 京都大学

15:30–15:45

モデルブリッジ制御によるサーボ系の設計と特性
渡部 慶二 山形大学, 理化学
王 蕊 山形大学
柴田 直樹 山形大学

村松 鋭一 山形大学
15:45–16:00

最大感度制約に基づく反証による制御器の設計
杉谷 洋祐 広島大学
佐伯 正美 広島大学

16:00–16:15

入力むだ時間を有する制御対象の追従性能限界
岡島 寛 熊本大学
浅井 徹 大阪大学
川路 茂保 熊本大学

16:15–16:30

設計自由度を陽に含む動的量子化器
岡島 寛 熊本大学
松永 信智 熊本大学
川路 茂保 熊本大学

16:30–16:45

追従制御におけるインパルス入力を代替する階段型入力信
号の設計

谷尾 彰彦 大阪大学
浅井 徹 大阪大学




